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Vor seiner Patentanwaltsausbildung war Raimondo Cau Erfinder und Mitbegründer eines
Startup-Unternehmens für Medizinrobotik, das er bis zu dessen Marktetablierung als
Technischer Direktor leitete.

Neben seiner Zuständigkeit für F&E und das IP-Management war er in mehrere Finanzierungsrunden
miteinbezogen. Bei schwierigen Themenkomplexen behält er immer einen kühlen Kopf. Er ist es gewohnt, mit
Interessengruppen auf den unterschiedlichsten Gebieten und Ebenen zusammenzuarbeiten. Raimondo Cau, von
Hause aus promovierter Maschinenbauingenieur, denkt gern in Systemebenen. Seine Spezialgebiete sind:
Robotik, (Opto-)Mechatronik, Präzisionsmechanik, Medizinprodukte und medizinische Geräte.

BerufserfahrungBerufserfahrung
Patentanwalt V.O. (juni 2023)
Technischer Direktor und Mitbegründer von Microsure (2016 – 2020)
Mitglied des Komitees für technische Standards IEC/ISO (2017 – 2019)
Projektleiter Medical Robotic Technologies (2014 – 2016)
Konstrukteur bei MAN Turbo (2008 – 2009)

AusbildungAusbildung
ISO 14791 Risikomanagement für Medizinprodukte (2016)
Promotion im Maschinenbau, Steuerungstechnik, Medical Robotics, Technische Universität Eindhoven
(2014)
Masterabschluss im Maschinenbau, Steuerungstechnik, Feinwerktechnik, Technische Universität
Eindhoven (2009)
Internationales Abitur Englisch Level A2 (beinahe Muttersprachniveau), Erststudium in Cambridge (2002)
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Reconstr Surg. 2018;142(5):1367-1376
Van Mulken TJM, Schols RM, Qiu SS, Brouwers K, Hoekstra LT, Booi DI, Cau R, Schoenmakers F, Scharmga
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