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Avant de prendre ses fonctions en tant que conseiller en propriété industrielle, Raimondo Cau
ainventé et co-fondé une start-up de robotique médicale.

Il y a officié comme Directeur de la technologie jusqu’a ce que I’entreprise atteigne un stade adulte. Il était
responsable du programme R&D et PI et s’est impliqué dans plusieurs phases de financement. Il a I’habitude de
conserver une vue d’ensemble des problématiques complexes, et de travailler avec différentes parties prenantes
de disciplines et niveaux divers. Raimondo a suivi une formation en génie mécanique (PhD), aime appréhender
les choses de facon systémique et s’est spécialisé dans la robotique, la (opto)mécatronique, la mécanique de
précision ainsi que les dispositifs et appareils médicaux.

Expérience professionnelle

e Mandataire en brevets, V.0. (juin 2023)

e Directeur de la technologie et co-fondateur, Microsure (2016 — 2020)
e Commissaire aux normes techniques CEI/ISO, (2017 — 2019)

e Chef de projets, Medical Robotic Technologies (2014 — 2016)

e Concepteur mécanique, MAN Turbo (2008 - 2009)

Formation

e IS0 14791 Application de la gestion des risques aux dispositifs médicaux (2016)

e PhD en Génie mécanique, Technologie des systémes de contrdle, Robotique médicale, Université
technique d’Eindhoven (2014)

e MSc en Génie mécanique, Technologie des systémes de contrdle, Mécanique de précision, Université
technique d’Eindhoven (2009)

e Baccalauréat international anglais Niveau A2 (niveau proche de la langue maternelle), Cambridge
Undergraduate Study (2002)
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